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Schnelles Prazisions-Handling

Plasma-Beschichtungen schiitzen
empfindliche Prazisionsbauteile vor
VerschleiB bei hohen mechanischen
Belastungen.

Fir eine einwandfreie Qualitat der
Beschichtung ist ein schonendes Teile-
handling unverzichtbar.

Ein Industrieroboter sorgt dabei flir gréBte
Flexibilitat bei optimaler Wieder-
verwertbarkeit im Falle von Produkt- und
Prozessanderungen.

7~ Intelligente Teilezuftihrung

Einsetzhandling mit Teilezufiihrung und Palettierplatz

Uber Bunker gelangen die Ventilpilze in einen Sortiertopf.
Lagerichtig stehen die vereinzelten Teile flir den Roboter zum
Abholen bereit.

Im Sekundentakt nimmt ein EPSON-Roboter Teil fir Teil an
der Abholposition auf und setzt die stecknadelgroBen Pilze
hochgenau positioniert in die Beschichtungspaletten ein.
Ohne Automatisierung glich der Bestiickungsprozess einem
Mikado-Spiel - ausgerlistet mit Pinzette und viel Geduld
musste ein Mitarbeiter die Teile in die Palettenplatze einsetzen
ohne anzustoBen.

Unser Kunde spart damit einen anstrengenden, jedoch wenig
honorierten Arbeitsplatz. “Kollege Roboter” hat jetzt sogar
noch zusatzliche Kapazitatsreserven geschaffen.

< Roboterzelle

Die Robotersteuerung fuhrt folgende Anlagenfunktionen aus:

- die bedarfsgerechte und damit produktschonende
Steuerung der einzelnen Stationen der Teile-
zufiihrung fur den Roboter

- den prdazisen Einsetzvorgang der Teile in die
Tragerpaletten

- die automatische Erkennung und Verwaltung der
Palettierplatze

Ein portables Bediengerat mit Kleinbildschirm und minimaler
Tastenzahl unterstiitzt den Bediener mit selbsterklarender
Menulflihrung bei der Bedienung und der Auswahl der
Anlagenfunktionen.

< Flexibler
Palettierplatz
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